




摄影测量一体化

步骤 1 ： 准备
在物体表面或周围放置标尺、编码点及标记点。

步骤 2 ： 拍摄
从不同高度和角度拍摄物体，直到完全捕捉为止。

步骤 3 ： 计算并捕捉点云
在 MIRACO Plus 3D 扫描仪上计算标记点，然后捕捉
点云。

步骤 4：处理并导出
处理、编辑，然后将文件传输到 PC 上。

摄影测量
高精度三维测量

精度提升
单帧精度高达 0.04 mm

流畅迅速
扫描帧率 20 fps

2X 光学变焦
2 倍放大，细节清晰

8K 彩色捕捉
RGB 相机 4800 万像素

扫描模式
单帧拍照和连续扫描

防抖增稳
9 轴陀螺仪，拼接更顺畅

超清显示屏
180° 随心自由翻转



规格参数

① ②精度是在受控的实验室环境中获得，实际结果可能因操作环境而异。
③ L 为最大测量距离，单位为米。
④ 产品采用一级激光投射器，请避免长时间近距离直视投射器！详情请参阅一级激光标准文件。
⑤ 警告：本产品有闪光灯，可能不适合光敏性癫痫患者。

产品名称

技术原理

单帧重复精度①

单帧精度②

摄影测量距离精度③

最小点距

工作距离

单帧扫描范围（最近）

单帧扫描范围（最远）

推荐最小扫描尺寸

最大扫描尺寸

最高扫描帧率

相机分辨率

CPU

光源④

内存+存储空间

补光灯⑤

定位传感器

MIRACO Plus 三维扫描仪

光学变焦、红外微结构光双深度相机模组、8K 分辨率摄影测量技术

0.02 mm

0.04 mm

0.02 mm + 0.05 mm × L (m)

0.05 mm

100 ~ 1000 mm

28 × 53 mm at 100 mm

975 × 775 mm at 1000 mm

10 × 10 × 10 mm

4 × 4 × 4 m

20 fps

深度相机：200 万像素    RGB 相机：4800 万像素

8 核 ARM A76 , 2.4 GHz, Mali G52 GPU

一级红外光

32 GB + 256 GB

深度相机：8 个    RGB 相机：2 个

9 轴 IMU
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